Dipl.-Ing. G.Lebelt 1.1.4

1.1.4 Messfehler und Messunsicherheit: Definitionen

Sachworte: Messfehler (bekannte, systematische Einflisse), Messabweichung (syn-
onym zu ,Messfehler”), Messunsicherheiten (unbekannte Einfllisse)

Eine MessgrolRe y berechnet sich aus den GroRRen U, Rund T zu:

y=2TUR
N

Berechnen Sie:
a) den absoluten Messfehler F4,s der Messgrof3e y, verursacht durch systema-
tische absolute Messfehler AU, AR und AT der Gréf3en U, Rund T.

Fur bekannte Einflisse und kleine Anderungen ist im Buch die Formel (1.34) zu finden,
mit der sich der absolute Messfehler berechnen l&sst.
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b) den relativen Messfehler F.e, der durch die systematische relative Messfeh-
ler gy, er Und &7 verursacht wird.

Die Rechenregeln fir multiplikative GroRen sind in Aufgabe 1.1.2 erwahnt und liefern:

y=[]bixe" =220 RT? a =a, =Lia,=ag =Liag=a; =-1/2 (2)
und daraus:

1
Frel = D246 =& + &R 5 (3)

c) die wahrscheinliche absolute 68,3%-Messunsicherheit Fwaps unter der An-
nahme, dass die GrofRen U, R und T normalverteilt sind mit den Standard-
abweichungen sy, sg und sr.

Fir Messunsicherheiten infolge nicht bekannter zufalliger Einfliisse und fiir kleine Ande-
rungen von U, R und T wird aus dem Buch die Formel (1.71) verwendet.
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